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Beschreibung 

Die. Erfindung betrifft einen. Obertragungszylinder 
fflr Druckmaschinen und eine elektromotorische An- 
triebseinheit dafQri 5 

,Es ist bekannt, einen Obertragungszylinder einer 
Druckmaschine, z. B. einen Druckzylinder, durch einen 
Motor anzutreiben, der an anderer Stclle in der Druck- 
maschine eingebaut ist und der fiber Kraftubertra- 
gungselemente, z.B. ein Getriebe, mit dem Obertra- \o 
gungszylinder verbunden ist. Bei einer solchen Anord- 
nung weisen der Obertragungszylinder, der Motor und 
ggf. das Getriebe jeweils eigene Lager in einer oder 
rnehreren sie abstlitzenden Einheiten der Druckmaschi- 
ne auf, z. B. den Seitenwanden. 15 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen me- 
chanisch besonders einfachen und weitgehend spielfrei- 
en An trie b f Or einen Obertragungszylinder zu schaffen. 

Diese Aufgabe wird durch die im Anspruch 1 aufge- 
fuhrten Merkmale gelost VorteUhafte Ausgestaltungen 20 
sind in den UnteransprOchen angegeben. 

Da der Rotor der eiektromotorischen Antriebseinheit 
zusammen mit dem Obertragungszylinder in einem ge- 
meinsamen Lager gelagert wird und der zugeharige 
Stator fest mit der Maschine verbunden werden kann, 25 
entfailt eine separate Lagerung fQr die Antriebseinheit 
AuBerdem gibt es an keiner Stelle irgendwelche mit 
Spiel behafteten Kraftfibertragungselemente. Der Weg- 
fall von Lagern, Kraftubertragungselementen und den 
entsprechenden Haltevorrichtungen ermoglicht eine 30 
besonders wirtschaftliche Herstellung. 

Direktantriebe sind zwar an sich bekannt, beispiels- 
weise bei Plattenspielern. Die Zylinder von Druckma- 
schinen auf irgendeine ahnliche Weise anzutreiben, hat 
man aber bisher nicht in Betracht gezogen, da nicht nur 35 
der gleichformige Lauf eines einzelnen Zylinders ge- 
wahrleistet sein muB, sondern alle Zylinder stets exakt 
miteinander synchronisiert sein mOssen, und das. bei er- 
heblichen Antriebs- und Lastwechselkraften. Wie sich 
gezeigt hat, lassen sich diese Anforderungen bei der 40 
Realisierung der Erfindung durch geeignete Wahl des 
Motortyps und durch Verwendung einer geeigneten 
elektronischen Steuer- und Regeleinrichtung erfttllen. 

Ein erster Motortyp, der fiir die Erfindung geeignet 
ist, ist ein Innen&ufer- Motor, dessen Rotor an einem 45 
axialen Ende des Obertragungszylinders und auf der 
Achse des Obertragungszylinders angeordnet wird, z. B. 
indem ein Wellenzapfen des Obertragungszylinders 
uber das zugehorige Zylinderlager hinaus veriangert 
und auf seiner AuBenseite mit einer Anordnung von 50 
Magneten versehen wird. Ein topfformiger Stator, der 
an der Druckmaschine befestigt wird, umschliefit den 
Rotor radial. 

Wie bereits erwahnt, kann auf eine zusatzliche Lage- 
rung des Rotors verzichtet werden. Voraussetzung da- 55 
fiir ist allerdings eine ausreichend hohe Biegesteifigkeit 
des Wellenzapfens, uni Kollisionen von Rotor und Sta- 
tor infolge von Wellenschlag zu vermeiden. 

Ein zweiter geeigneter Motortyp ist ein AuBenlaufer- 
Motor, dessen Rotor durch einen Teil des Obertra- 6 o 
gungszylinders gebildet wird, auf dessen Innenseite Ma- 
gneten befestigt sind. Dadurch ist von vornherein eine 
solche Steifigkeit gegeben, daB keine Kollisionen von 
Rotor und Stator mdglich sind. 

Die hohen Anforderungen an das Gleichlaufverhalten 65 
des Antriebs I6st am besten ein langsamlaufender, per- 
manenterregter Synchronmotor, dessen Rundlaufeigen- 
schaften optimiert sind, z. B. durch schrige Nutung, si- 



nusfdrmige Magnetisierung im Luftspalt und eine aus- 
reichend hohe PolzahL 

Fur die Gleichlauf steuerung ist es erforderlich, lau- 
fend die Winkelposition des Obertragungszylinders zu 
erfassen. Ein Sensor, der geeignete Markierungen am 
Rotor oder am Obertragungszylinder abtastet, wird 
vorzugsweise in einer festen Einbauposition in den Sta- 
tor integriert Dadurch, daB sich der durch die Markie- 
rungen und den Sensor gebildete Positionsgeber am 
gleichen Ende des Obertragungszylinders wie der Rotor 
befindet, entstehen praktisch keine DrehwinkelmeBfeh- 
ler. Durch die hohe Steifigkeit des Aufbaus erhalt man 
hervorragende Regelungseigenschaften. 

Die Baueinheit mit dem Stator ist ohne Justierungs- 
aufwand als Ganzes an der Druckmaschine montierbar 
und dayon demontierbar. 

Diese Baueinheit kann zusatzlich eine Steuer- und 
Regelelektronik und/oder eine Leistungselektronik fur 
die elektromotorische Antriebseinheit enthalten, so daB 
sie eine autarke Antriebseinheit mit Iokaler InteUigenz 
bildet 

Somit bestehen der Obertragungszylinder und die 
wesentlichen Antriebskomponenten aus nur zwei Bau- 
einheiten, erstens einer integralen Einheit aus Obertra- 
gungszylinder und Rotor und zweitens einer Statorein- 
heit mit integrierter Elektronik, was der Wartungs- 
freundlichkeit der Druckmaschine zugute kommt 

Der erfindungsgemafie Antrieb ist sehr robust und 
weist im Vergleich mit bekannten Obertragungszylin- 
derantrieben ein geringes Gewicht und ein geringes 
Bauvolumen auf. 

Im Falle, daB der Motor ein AuBeniaufer-Motor ist, 
kann man motorseitig keine herkommliche Zylinderla- 
gerung mit an den Obertragungszylinder angeflansch- 
ten Zapfen verwenden. Far diesen Fall sieht die Erfin- 
dung vor, daB der Obertragungszylinder wenigsten an 
dem Ende mit dem Motor die Form eines offenen Roh- 
res aufweist, dessen AuBenseite sowohl die Arbeitsfla- 
che des Obertragungszylinders als auch eine Lagerfla- 
che bildet, wobei die Arbeitsflache und die Lagerflache 
durchgehend und mit gleichem Durchmesser ausgebil- 
det sind. 

Die Rotormagneten werden auf der Innenseite des 
offenen Endes des Obertragungszylinders befestigt. Zu- 
satzlich konnen innerhalb des Ubertragungszylinders ir- 
gendwelche drucktechnisch erforderlichen Zusatzein- 
richtungen untergebracht werden. 

Ein solcher Obertragungszylinder laBt sich auBerdem 
seitlich aus der Maschine herausziehen, ohne daB die 
Lager oder die Seitenwande demontiert werden mus- 
sen. 

Wenn beide Enden des Obertragungszylinders als of- 
fenes Rohr ausgebildet werden, laBt sich der Obertra- 
gungszylinder ferner ohne aufwendige SchweiBbearbei- 
tung und ohne umfangreiche Zerspanung aus einem 
rohrformigen Halbzeug herstellen. Es gibt keine Zap- 
fendurchbiegung und Flanschverformung wie bei her- 
kommlichen Obertragungszylindern, und der Obertra- 
gungszylinder weist bei gegebenem Gewicht die groBt- 
mdgliche Steifigkeit auf. 

Ein solcher. Aufbau ist insbesondere fur Obertra- 
gungszylinder mit durchgehender Arbeitsflache geeig- 
net, die keine Langsnut aufweisen. Solche Obertra- 
gungszylinder konnen mit einer harten, verschleiBfesten 
und hochgenau gefertigten Oberfiache versehen wer- 
den, um der Arbeitsflache des Obertragungszylinders 
bestimmte Eigenschaften zu verleihen, die in erster Li- 
me von drucktechnischer Bedeutung sind. Wird bei ei- 
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nem erfindungsgemaBeh Obertragungszylinder die ge~ 
samte auBere Oberflache auf diese Weise ausgebildet, 
so kommen die genaiinten Eigenschaften auch der La- 
gerung des Obertragungszylinders zugute. Insbesonde- 
re wird es mdglich, die harte Oberflache gleichzeitig als 
Lageroberflache zu benutzeri und die Druckwalze un- 
mittelbar auf den WSlzkorpem eines Waizlagers oder in 
einem Gleitlager zu lagern. 

Eine rohrfOrmige Ausbildung des Obertragungszylin- 
ders kommt nicht nur bei einem AuBenlaufer- Motor, 
sondern auch bei einem Innenlaufer-Motor in Betracht 
In diesem Fall wird der Rotor vorzugsweise als im we- 
sentlichen zylindrisches Bauteil ausgebildet, das seitlich 
aus dem Obertragungszylinder hei-vorsteht, wobei es 
radial von einem topfformigen Stator umschlossen wird 
Weitere Merkmale.und Vorteile der Erfindung erge- 
ben sich aus der folgenden Beschreibung mehrerer Aus- 
fiihrungsbeispiele und aus der Zeichnung, auf die Bezug 
genommen wird. Darin zeigen im Langsschnitt: 

Fig. 1 den prinzipiellen Aufbau eines Obertragungs- 
zylinders mit einem integrierten Innenlaufer-Motor; 

Fig. 2 den prinzipiellen Aufbau eines Obertragungs- 
zylinders mit einem integrierten AuBeniauf er-Motor; 

Fig. 3 einen rohrfflrmigen Obertragungszylinder mit 
einem integrierten Innenlaufer-Motor; 

Fig. 4 einen rohrfdrmigen Obertragungszylinder mit 
einem integrierten AuBeniauf er-Motor; und 

Fig. 5a bis 5d verschiedene Arten von Zylinderlage- 
rungen, die bei den rohrfdrmigen Obertragungszylin- 
dern verwendet werden k6nnen. 

In Fig. 1 weist ein Obertragungszylinder 1 an jedem 
Ende einen Wellenzapfen 2, 3 auf, die fiber Kugellager 4, 
5 in SeitenwSnden 6, 7 einer Druckmaschine geiagert 
sind 

Der Wellenzapfen 3 ist uber das Kugellager 5 hinaus 
- nach auBen veriangert Auf den verlangerten Teil 8 des 
Weilenzapfens 3 ist kraftschliissig eine zylindrische Hill- 
se 9 aufgepreBt, auf deren AuBenseite vormontierte 
Permanentmagneten 10 angeordnet sind 

Der auf diese Weise gebildete Rotor wird konzen- 
trisch von einem Stator umschlossen, der durch Elektro- 
magneten 11 gebildet wird, die auf der zylindrischen 
Innenseite eines topffarmigen Statorgehauses 12 befe- 
stigt sind, das mit seiner offenen Seite an der Seiten- 
wand 7 der Druckmaschine befestigt ist 

In Fig. 2, in der mit dem AusfOhrungsbeispiel von 
Fig. 1 im wesentiichen ubereinstimmende Elemente mit 
gleichen Bezugszeichen bezeichnet sind ist ein Obertra- 
gungszylinder 20 an einem Ende wie in Fig. 1 ausgebil- 
det An seinem anderen Ende weist der Obertragungs- 
zylinder 20 keinen Wellenzapfen auf, sondern ist als 
offenes Rohr ausgebildet, das in einem seinem AuBen- 
durchmesser entsprechenden Kugellager 21 in der Sei- 
tenwand 7 der Druckmaschine geiagert ist In das offene 
Ende des Obertragungszylinders 20 ist kraftschliissig 
eine zylindrische Hulse 22 eingepreBt auf deren Innen- 
seite vormontierte Permanentmagneten 23 angeordnet 
sind. Als Rotor dient hier der anzutreibende Obertra- 
gungszylinder 20 in Verbindung mit der Hfilse 22 und 
den Permanentmagneten 23. 

Der dazugehorige Stator wird durch Elektromagne- 
ten 24 gebildet, die auf der AuBenseite eines zapfenfor- 
migen Teils eines Statorgehauses 25 befestigt sind. Das 
Statorgehause 25 ist so an der Seitenwand 7 der Druck- 
maschine befestigt, daB sein zapfenfdrmiger Teil mit 
den Elektromagneten 24 konzentrisch in die Anordnung 
der Permanentmagneten 23 eintaucht 

In Fig. 3 ist ein Obertragungszylinder 30 in Form ei- 



nes durchgehenden geraden Rohres dargestelhV das sich 
lings einer Achse 32 erstreckt Die auBere Oberflache 
des Obertragungszylinders 30 ist eine extrem harte, ver- 
schleiBfeste und hocfcgenau gefertigte Keramik-Ober- 
5 flache, die bei uberall gleichem Durchmesser sowohl 
eine axial mittlere zylindrische Arbeitsfiache 33 als auch 
Lagerflachen 34 iirid 35 an den axialen Enden des Ober- 
tragungszylinders 30 bildet Anders ausgedrtlckt bflden 
die Arbeitsfiache 33 und die Lagerflachen 34 und 35 
io zusammen eine durchgehende Oberflache mit uberall 
gleichem Durchmesser. 

Die Lagerflachen 34 und 35 sind fGr eine axiale Dreh- 
barkeit des Obertragungszylinders 30 in Radiallagern 36 
bzw. 37 geiagert, die an Seitenwanden 38 und 39 der 
15 Druckmaschine befestigt sind. Die Lagerflachen 34 und 
35 laufen unrriittelbar auf Walzkorpern 40 bzw. 41 der 
Radiallager36,37. 

Angrenzend an die Lagerflache 35 und ganz an ebem 
axialen Ende weist der Obertragungszylinder 30 eine 
20 ringfdrmige Axiallagerflache 42 mit etwas geringerem 
Durchmesser als die Lagerflache 35 auf. Zwischen einer 
durch die Durchmesserverringerung gebildeten Schul- 
ter 43 am Obertragungszylinder 30 und einer an seinem 
Ende angeschraubten ringfarmigen Tellerfeder 44 sitzt 
25 ein Axiallager 45 auf der Axiallagerflache 42. Das Axial- 
lager 45 enthalt WaizkOrper 46, die den Obertragungs- 
zylinder 30 axial fuhren, und ist ebenso wie das Radialla- 
ger 37 an der Seitenwand 39 befestigt 

Der in Fig. 3 gezeigte Obertragungszylinder 30 lafit 
30 .sich sehr einfach demontieren, indem er nach Ldsen des 
Axiallagers45 seitlich aus der Druckmaschine herausge- 
zogen wird Wahrend der Obertragungszylinder 30 in 
dem gezeigten Ausfuhrungsbeispiel nach beiden Seiten 
herausgezogen werden kann, da die Arbeitsfiache 33 
35 und die Lagerflachen 34 und 35 gleiche Durchmesser 
haben, sind auch AusfOhrungsformen moglich, bei de- 
nen z.B. der Durchmesser der Lagerflache 34 etwas 
grfiBer oder der Durchmesser der Lagerflache 35 etwas 
kleiner als der Durchmesser der Arbeitsfiache 3 ist, so 
40 daB sich der Obertragungszylinder 30 zumindest nach 
einer Seite herausziehen laBt Andererseits laBt sich ein 
Rohr mit im wesentiichen gleichformiger Oberflache, 
wie in Fig. 1 gezeigt, naturlich am einfachsten herstellen. 
In ein Ende des Obertragungszylinders 30 ist konzen- 
45 trisch ein zylindrischer Rotor 47 eingepreBt der nicht im 
Einzelnen gezeigte Permanentmagneten enthalt und 
der Ciber das Ende des Obertragungszylinders 30 hinaus 
vorsteht Der vorstehende Teil des Rotors 47 ist radial 
von Elektromagneten 48 umgebeh, die fest in einem 
so Statorgehause 49 angebracht sind. Das Statorgehause 
49 ist an der Seitenwand 38 der Druckmaschine befe- 
stigt, indem z. B. eine nicht gezeigte KJemmvorrichtung 
das Statorgehause 49 gegen die Seitenwand 38 druckt, 
wobei das Statorgehause 49 durch Stifte 50 axial fixiert 
55 wird Dadurch ist eine einfache Montage und Demonta- 
ge des Statorgehauses 49 moglich. 

Am auBeren axialen Ende des Rotors 47 ist eine Mar- 
kierungsscheibe 51 befestigt Das Statorgehause 49 ent- 
halt einen oder mehrere Sensoren 52, die angrenzend an 
60 die Markierungsscheibe 51 angeordnet sind, mit einem 
Luftspalt dazwischen. Die Markierungsscheibe 51 und 
der oder die Sensoren 52 bilden einen Positionsgeber 
fur die Winkelposition des Rotors 47 bzw. des Obertra- 
gungszylinders 30, Der Positionsgeber hat eine AuflO- 
65 sung von 1000 Perioden pro Umdrehung oder rnehr, 
abhangig von den jeweiligen Anforderungen an das 
Gleichlaufverhalten. 

Im Statorgehause 49 sind aufierdem eine Steuer- und 
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Regelelektronik 53 und cine Leistungselektronik 54 un- 
tergebracM wie schematisch gezeigt Die Leistungs- 
elektronik 54 ist Ober nicht gezeigte Stromversorgungs- 
leitungen mit einer Stromversorgung der Druckmaschi- 
ne verbunden und versorgt die Bektromagneten 48 in 
Abhangigkeit von Sieuersignalen der Steuer- und Re- 
gelelektronik 53 mit Strom. Die Steuer- und Regelelek- 
tronik 53 bildet zusammen mit der Leistungselektronik 
54. dem Motor und dem Positionsgeber, mit dessen Sen- 
sor Oder Sensoren 52 sie verbunden ist, einen Regelkreis 
fur die Gieichlaufsteuerung des Obertragungszylinders 
30. FUr erne Synchronisation mit weiteren Ubertra- 
gungszylindern bzw. fur eine Steuerung und Kontrolle 
der Zyhnderdrehung ist die Steuer- und Regelelektronik 
53 mit einem Maschinenrechner verbunden. 
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Fig. 4 ist ein Ausfuhrungsbeispiel eines rohrformigen 
Ubertragungszylinders mit einem integrierten AuBen- 
mufer-Motor. Teile, die mit dem Ausfuhrungsbeispiel 
von Rg. 3 ttbereinstimmen, sind mit gleicheri Bezugszei- 
cnen bezeichnet 

In Fig. 4 sind in einem Obertragungszylinder 60, der 
lm ubngen mit dem Obertragungszylinder 30 von Fig. 1 
ubereinstirnmt, an einem axialen Ende auf seiner Innen- 
seite eine Anzahl von Magneten 61 eingelassen. Im In- 
neren des Obertragungszylinders 60 befindet sich eine 
Statorwelle 62, die Magnetspulen 63 tragt, die den Ma- 
gneten 61 gegenuberliegen. Die Statorwelle 62 erstreckt 
sich durch den gesamten Obertragungszylinder 60 hin- 
durch und ist an beiden Enden an der Druckmaschine 
befestigVwie schematisch angedeutet. Dadurch erzibt 
sich eine besonders hohe Steifigkeit des Stators. 

Ebenso wie in dem Ausfuhrungsbeispiel von Fig 3 
konnen auch in den Ausfuhrungsbeispielen der Fig 1 2 
und 4 ein Positionsgeber, eine Steuer- und Regelelek- 
tronik und eine Leistungselektronik in den Stator inte- 
griert werden. 

AuBerdem ist auch ein Antrieb eines Obertragungs- 
zylinders von beiden Seiten her moglich, indem beide 
hnden des Obertragungszylinders mit Antrieben der ge- 
zeigten Art versehen werden. 

Fig. 5a bis 5d zeigen mehrere Alternativen fur die 
Lagerung eines rohrformigen Obertragungszylinders 70 
in einer Seiten wand 71. Die Verwendung eines Walzla- 
gers 72 mit Innen- und AuBenring, wie in Fig. 5a gezeigt 
ist yorteilhaft, wenn die Lagerflache des Obertragungs- 
zylinders nicht unmittelbar beansprucht werden soil 
Oder kann. Anstelle der in Fig. 3 oder 4 dargestellten 
Nadellager konnen Kugellager als Walzlager verwen- 
det werden, wie in Fig. 5a bzw. 5b dargestellt. Auch die 
Kugeln eines Kugellagers konnen direkt auf der Lager- 
flache des Obertragungszylinders 70 abrollen, wie in 
zlf# anhand eines Walzlagers 73 ohne Innenring ge- 

ii^y? in Flg ' 5c 0hne Details ^edeutet, konnen ferner 
Walzkflrper ohne Zwischenschaltung von Lagerringen 
direkt sowohl auf dem Obertragungszylinder 70 als 
auch auf etner in der Seitenwand 71 gebildeten Lager- 
flache 74 abrollen. SchlieBlich konnen auch die Walz- 
korper entfallen, wenn eine Gleitlagerung des Obertra- 
gungszylinders 70 in einer Lagerbuchse 75 verwendet 
wird, wie in Fig. 5d gezeigt. 

Bezugszeichenliste 

1 Obertragungszylinder 

2 Wellenzapfen 

3 Wellenzapfen 

4 Kugellager 
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5 Kugellager 

6 Seitenwand 

7 Seitenwand 
8verlangerterTeil s 
9H(Hse 

10 Permanentmagneten 

11 Elektromagneten 

12 Statorgehause 

20 Obertragungszylinder 

21 Kugellager 

22 zylindrische HQlse 

23 Permanentmagneten 

24 Elektromagneten 

25 Statorgehause 
30 Obertragungszylinder 

32 Achse 

33 Arbeitsflache 

34 Lagerflache 

35 Lagerflache 
20 36 Radiallager 

37 Radiallager 

38 Seitenwand 

39 Seitenwand 

40 Walzkdrper 
25 41 Waizkorper 

42AxiaIlagerflache 
43 Schulter 
44TeIlerfeder 
45 Axiallager 
30 46 Walzkorper 

47 Rotor 

48 Elektromagneten 

49 Statorgehause 
50Stifte 

35 51 Markierungsscheibe 

52 Sensoren 

53 Steuer- und Regelelektronik 

54 Leistungselektronik 

60 Obertragungszylinder 

61 Magneten 

62 Statorwelle 

63 Magnetspulen 

70 Obertragungszylinder 

71 Seitenwand 

72 Walzlager 

73 Walzlager 

74 Lagerflache 

75 Lagerbuchse 
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Patentanspriiche 

1. Obertragungszylinder mit elektromotorischer 
Antriebseinheit, dadurch gekennzeichnet, daB ein 
Rotor der elektromotorischen Antriebseinheit und 
der Ubertragungszylinder (1; 20; 30; 60) ein ge- 
meinsames Lager (5; 21; 40) in einer sie abstutzen- 
den Einheit(7;38)einer Druckmaschine aufweisen. 

2. Ubertragungszylinder nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB die elektromotorische An- 
triebseinheit ein InnenMufer-Motor ist, wobei der 
Rotor an einem axiaien Ende des Obertragungszy- 
linders (1 ; 30) und auf der Achse des Obertragungs- 
zylinders angeordnet ist. 

3. Obertragungszylinder nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Rotor durch einen verlan- 
gerten Wellenzapfen (8) des Obertragungszylin- 
ders (I) gebildet wird, auf dessen AuBenseite Ma- 
gneten (10) befestigt sind. 
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4. Obertragungszylinder nach Anspmch I, dadurch 
gekennzeichnet, . daB die elektromotorische An- 
triebseinheit ein AuBenl3ufer-Motor ist, wobei der 
Rotor durch einen hqhlen Teil des Obertragungs- 
zylinders(20;60)gebildetwird,auf dessen Innensei- 5 
te Magneten (23; 61) befestigt sind 

5. Obertragungszylinder nach einem der vorstehen- 
den Ansprilche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
elektromotorische Antriebseinheit ein Synchron- 
motor ist mid daB die Magneten des Rotors Perma- 10 
nentmagneten sind. 

6. Obertragungszylinder mit elektromotorischer 
Antriebseinheit, nach einem der vorstehenden An- 
sprtiche, dadurch gekennzeichnet, daB die elektro- 
motorische Antriebseinheit aus dem Rotor und ei- 15 
nem fest mit einer Druckmaschine verbindbaren 
Teil (49) besteht, in den ein Stator (48) und ein 
Sensor (52) zum Abfuhlen der Obertragungszylin- 
derposition integriert sind 

7. Ubertragungszy Under nach Anspruch 6, dadurch 20 
gekennzeichnet, daB in den fest mit der Druckma- 
schine verbindbaren Teil auBerdem eine Steuer- 
und Regelelektronik (53) und/oder eine Leistungs- 
elektronik (54) fiir die elektromotorische Antriebs- 
einheit integriert sind. 25 

8. Obertragungszylinder nach einem der vorstehen- 
den AnsprQche, der eine Arbeitsflache und an sei- 
nen axialen Enden jeweils eine Lagerflache auf- 
weist, dadurch gekennzeichnet, daB der Obertra- 
gungszylinder (20; 30; 60; 70) an einem axialen Ende 30 
oder an beiden axialen Enden die Form eines offe- 
nen Rohres aufweist, dessen AuBenseite sowohl die 
Arbeitsflache (33) als auch die Lagerflache (34; 35) 
bildet, wobei die Arbeitsflache und die Lagerflache 
durchgehend und mit gleichem Durchmesser aus- 35 
gebildet sind 

9. Obertragungszylinder nach Anspruch 8, dadurch 
gekennzeichnet, daB die auBere Oberflache des 
Ubertragungszylinders (20; 30; 60; 70) fur eine un- 
mittelbare Lagerung zwischen Walzkdrpern (40; 40 
41) eines Walzlagers (36; 37; 73) oder in einem 
Gleitlager (75) geeignet ist 
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